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PARRING

CTM Lyng AS er Norges førende producent og  
leverandør af sikkerhedsprodukter til hjemmet, 

Velfærdsteknologi, Energiøkonomisering samt lys- 
og varmestyring til alle typer bygninger, kendt under 

mærkevarerne mKomfy®, mTouch®, Microsafe®  
og Centrol®. Vi distribuerer vores produkter via 

grossister. Vi tilbyder alt fra udvikling af produkter 
til produktion og distribution.  

Vores produktionslokaler i Vanvikan har en af Europas 
mest moderne maskinparker.

Verkstedvegen 19, 7125 Vanvikan, Norge

Tlf. +47 72 83 16 11 
E-mail: marked@ctmlyng.no

Tak, fordi du valgte et produkt fra CTM Lyng AS

Læs mere på 
www.ctmlyng.dk

Monterings- og brugervejledning
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Bevægelsesføler, trådløs
Nr.: 13043

Tekniske data

Mål:
H x B x D  

112 x 66 x 46 mm

Batteri:
2 x AAA/LR03

Batterilevetid:
Op til 4 år

Detektering:
110°, 15 x 15 m

Opvarmningstid:
60 sekunder

RF:
868.100 MHz  +5 dBm

Kompatibel med   
"v2"-udstyr, se side 2

For at teste kommunikationen mellem bevægelsesføleren 
og stikkontakten/ventildriveren kan man trykke kort på 
knappen i bevægelsesføleren (SW2) gentagne gange. Dioden 
for radiokommunikation i stikkontakten/ventildriveren 
kvitterer med et blink for hvert tryk.

KOMMUNIKATIONSTEST

TEST AF BEVÆGELSESFØLER

ÅRLIG SLUTBRUGERTEST
Systemets ejer/bruger skal inden installationen læse den 

medfølgende Monterings- og brugsanvisning og er forpligtet 
til at teste, at det installerede udstyr lukker vandtilførslen 

som forudsat i FG-testen.
Funktionstesten skal udføres mindst to gange om året i henhold 
til Monterings- og brugsanvisningen til følere og afbryderpanel.

Programmerer bevægelsesføleren til at kommunikere med 
en eller flere enheder.

Alternativ 1 (må kun udføres af autoriseret personale)
1.	 Tryk kort på knappen (SW1 i stikkontakt/ventildriver). 

Den gule diode begynder at blinke hvert andet sekund.  
Enheden er nu i parringstilstand i 60 sekunder.

2.	 Hold knappen på bevægelsesføleren (SW2) inde, og isæt 
batteriet. Bevægelsesføleren kvitterer med 2 korte 
bip, når batteriet er isat. Hold knappen inde, indtil 
bevægelsesføleren bipper tre gange. Enhederne er nu parret.

Alternativ 2 (kan udføres af alle)
1.	 Afbryd strømmen på stikkontakten/ventildriveren  

ved at trække sikringen ud og sætte den i igen. Den gule 
diode begynder at blinke hvert andet sekund.  
Enheden er nu i parringstilstand i 60 sekunder.

2.	 Hold knappen på bevægelsesføleren (SW2) inde, og isæt 
batteriet. Bevægelsesføleren kvitterer med to korte 
bip, når batteriet er isat. Hold knappen inde, indtil 
bevægelsesføleren bipper tre gange. Enhederne er nu parret.

3.	 Afbryd igen strømmen ved stikkontakten/ventildriveren ved 
at trække sikringen ud og sætte den i igen. Dette skal udføres 
senest et minut efter endt parring.

Bemærk! Hvis man bruger flere timere i samme ventil, er det 
altid den længste timer, der gælder.

Bemærk! Bevægelsesføleren har en "opvarmningstid" på  
ca. 60 sekunder, efter at batteriene er sat i.

1.	 Sæt SW1 på "0" – 1 min. (se illustrationen på side 2).
2.	 Åbn vandhanen halvt.
3.	 Hvis bevægelsesføleren aktiveres, åbner ventilen 

for vandet.
4.	 Forlad detekteringsområdet på bevægelsesføleren, 

og lad gangtiden løbe ud.
5.	 Ventilen lukkes et minut efter sidste detekterede 

bevægelse.

Bemærk! Husk at indstille den ønskede gangtid på 
bevægelsesføleren efter testen. Illustration side 2.
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BRUGERINFORMATION

BEVÆGELSESFØLERFUNKTION

DETEKTIONSKORT

MONTERINGSVEJLEDNING

Bevægelsesføleren er et sikkerhedsprodukt fra CTM Lyng AS.

Bevægelsesføleren sikrer, at der kun er vandtilførsel til 
boligen, enkelte rum og aktuelle hvidevarer, når der er behov 
for det. Kan styre strømtilførslen til parrede stikkontakter.

Fungerer sammen med
•	 Alle Mstikk
•	 AquaXpress-ventildriver
 
Systemet er fleksibelt og kan 
udbygges efter behov og det ønskede 
sikkerhedsniveau.

Installationen skal testes minimum én 
gang om året, se TEST AF INSTALLATION på side 6.

Ved lavt batteri advarer bevægelsesføleren med to bip og 
to blink med den røde diode (LED1) hvert femte minut samt 
blink hvert 10. sekund.

Søg efter produkter
mærket "v2"

Ventilen åbner for vandet, 
når bevægelsesføleren detekterer 
bevægelse.

Justerbar gangtid – angiver, hvor længe 
ventilen skal være åben efter sidste 
bevægelse.  
1 minut til 4 timer.

Ventilen lukkes efter endt gangtid.

TIPS: Vendeposition "D" (3 timer) for rum 
med hvidevarer, så hvidevarerne har vand, 

så længe det er nødvendigt.

TIPS: Programmér alle enhederne i et anlæg, før de 
monteres. (Master, fugtføler, bevægelsesføler). 

Det gør det nemmere at teste udstyret.
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0 1 min.
1 5 min.

2 10 min.

3 15 min.
4 20 min.
5 25 min.
6 30 min.
7 40 min.
8 50 min.
9 1 time
A 1,5 time
B 2 timer
C 2,5 timer
D 3 timer
E 3,5 timer
F 4 timer

Hvis man bruger flere timere til samme 
ventil, er det altid den længste timer, 
der gælder. 
Eksempel: Man starter timeren 
(ekstraudstyr), der er indstillet til to timer. 
Man går i badet, hvilket detekteres af 
bevægelsesføleren. Den er indstillet på 
fem minutter. Herefter går der stadig to 
timer, indtil ventilen lukkes, pga. timeren.

Monteres på væg eller i hjørner ved hjælp af det medfølgende 
beslag (fig. 3). 

1.	 Løsn skruen (– fig. 2) på undersiden af  
bevægelsesføleren. Bemærk! Må ikke skrues helt ud.

2.	 Løsn skruen (– fig. 1 og 2) på printkortet.
3.	 Tag printkortet ud (– fig. 2).
4.	 Indsæt printkortet igen, og skru skruen  

(– fig. 1 og 2) i for at fastgøre printkortet til kabinettet. 

SW1 Sæt gangtiden

S1 Ikke i brug

SW2 Programmeringsknap

LED1 Rød – blinker et kort blink ved  
radiokommunikation

LED2 Grøn – ikke i brug

LED3 Rød – ikke i brug

Fig. 1 

LED3

S1

LED2
LED1

SW2

SW1

SKRUE 

Fig. 3

Fig. 2 
IR-550LP

Low Power PIR Detector 
低功耗紅外線偵測器
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I/O CONNECTION 

REFERENCE CIRCUIT 1 REFERENCE CIRCUIT 2 

DETECTION PATTERN SPECIFICATIONS

IR-TEC International Ltd.
www.irtec.com

2 x AAA Alkaline Battery
3.0 VDC + 0.6V
10uA standby,20mA active LED off
Approx. 60 seconds
110° wide (12x12 m),15x15 m
PlR1(ActiveLow)/PlR2 (ActiveHigh)
Yes, active low, non-latching 
ON/OFF jumper selectable
1.8~3.6 m
2 / 3 pulses, jumper selectable
95°, RH maximum
-20°C~50° (-4°F~122°F)
112 x 66 x 45 mm

Power supply
Operation voltage
Current drain
Warm up time
Detection range
Detection output
Tamper protection
LED indicator
Mounting height
Pulse count
Humidity
Op. temperature
Dimensions
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Tolerance:+0.5mm  Unit:mm

(H)15mm

(L)53mm
(W)40mm

No 
Bracket

No Tilt

1

2

BEFORE MOUNTING

3

0

    5+3 Sec0

Low Power PIR Detector

IR-550LP

Low Power PIR Detector 
低功耗紅外線偵測器

  Installation instructions
安裝說明書
  

Printed in Taiwan

1 2

6

3 4

5

110°
Top view

2.2m

2.5m           8m           15m  

Side view

POWER ON

NO

LED on After
60 Sec.

LED off

YES

7 8 9

10 11

12 RH Max.

95%

-20°C~50°C 
(4°F~122°F)

-40°C~70°C 
(-40°F~158°F)

13

Ver 2.0      

WALK  TEST

RF MODULE SPACE 

JUMPER SWITCH SETTING 

BLOCK DIAGRAM 

 

I/O CONNECTION 

REFERENCE CIRCUIT 1 REFERENCE CIRCUIT 2 

DETECTION PATTERN SPECIFICATIONS

IR-TEC International Ltd.
www.irtec.com

2 x AAA Alkaline Battery
3.0 VDC + 0.6V
10uA standby,20mA active LED off
Approx. 60 seconds
110° wide (12x12 m),15x15 m
PlR1(ActiveLow)/PlR2 (ActiveHigh)
Yes, active low, non-latching 
ON/OFF jumper selectable
1.8~3.6 m
2 / 3 pulses, jumper selectable
95°, RH maximum
-20°C~50° (-4°F~122°F)
112 x 66 x 45 mm

Power supply
Operation voltage
Current drain
Warm up time
Detection range
Detection output
Tamper protection
LED indicator
Mounting height
Pulse count
Humidity
Op. temperature
Dimensions

DIRECT WALL/CORNER MOUNT

LED on

LED off

83.1g.

66mm

112m
m

45
mm

6 1
CN1

6 5 4 3 2 1
CN1

PIR sensor output,
active low open collector

GND

GND

VCC

PIR sensor output,
active high

Tamper Output

LED Off
3 P.C

LED On
2 P.C

JUMPER

LED

P.C

CLOSE OPEN

2 3

GND

1/0 Jumper
6 5 4 3 2 1

CN1

LED1

LED    OFF   
ON   
2  
3  P.C    

16.15

P:2

9.
5

4

4
43

.5
47

.5

24.5

2.5

14.5 14

P.C.B
Fixing Screw
PIR LED Display
Selection

Pluse Count
Selection

AAA Alkaline x2

LED indicator

Infrared Sensor
Tamper Switch

Battery
   3V

Noise
Filter

Infrared
Sensor

Pulse Count
Selection

Control
Circuit

LED1

S1

10

LED enable/disable

GND

PIR1(Active Low)

VCC(Output)

TAMPER

PIR2(Active High)

1

2

3

4

5

6

PIR Sensor

Motion signal

Sec

Sec

    5+3 Sec

Sec

PIR 1

External Voltage
(Pull-high Resistor)

PIR 2

 2.2

 

RF
Module

PIR Check

1/0(Output)

1/0(Output)

Tx/Rx Board(with MCU)

1/0(Input)

1/0(Input)
VCC

GNDGND

GND
1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

PIR 1

PIR 2

VCC
TAMPER

GND

GND
CN1 Active Low

Active High

Pulse

Pulse

Noise Filter

Pull-high
Resistor

Pull-high
Resistor

PIR 1

PIR 2

VCC
TAMPER

IR-550LP IR-550LP

Tamper
Check

Control
Circuit

 

Tolerance:+0.5mm  Unit:mm

(H)15mm

(L)53mm
(W)40mm

No 
Bracket

No Tilt

1

2

BEFORE MOUNTING

3

0

    5+3 Sec0

Low Power PIR Detector

Visning fra oven

Sidevisning

110°


